Datensatze:

Uber 500 GB Bilddaten von etwa 90 unterschiedlichen
Pflanzenarten (interne und externe Daten) sind in der Da-
tenbank und konnen fiir das Training eines Modells ver-
wendet werden.
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Training:
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Key steps & settings
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Modell anwenden:

First Fragment

#% SmartWeed Control
{ekigente TrakiorSteverung

Output:

* Georeferenzierte Flachen mit Anteilen von Nutzpflan-
zen und Unkrauter

*  Vortrainierte Modelle fiir weitere Anwendungen z.B.
fiir Feldroboter

*  Gelabelte Bilddatenbank

https://www.os4o0s.org/de/projekte/enable



